
l
í
p
a
 
0
.
9

Z
Ú

 
0
,
0
0
0
0
0

T
K

 
0
,
0
4
8
4
8

K
T

 
0
,
0
6
1
5
2

T
K

 
0
,
3
0
2
7
9

K

T

 
0

,
3

2

4

2

8

T

K

 
0

,
3

3

2

9

8

K
T

 
0
,
3
3
8
6
9

T
K

 
0
,
3
7
9
2
7

K

T

 
0
,
3
9
6
7
3

T

K

 
0
,
4
7
0
1
6

K
T

 
0
,
5
3
1
8
1

T
K

 
0
,
6
4
1
0
0

K

T

 
0

,
6

5

2

4

7

T

K

 
0

,
7

3

4

0

1

K

T

 
0

,
7

4

7

2

3

T

K

 
0

,
7

8

6

1

9

K

T

 

0

,

7

9

4

3

7

0
,
0
2
0
0
7

-

2

.
7

9

%

+
2
.2

0
%

R
=

5
0
0
.0

0

2

0

.
0

7

3
1
.2

8

0
,
0
5
1
3
6

+
2
.
2
0
%

+0.50%

R
=800.00

3
1
.
2
8

62.10

0
,
1
1
3
4
6

+
0
.5

0
%

-1.41%

R
=500.0

0

6
2
.1

0

55.47

0
,
1
6
8
9
3

-1.41%

-
2

.
8

4

%

R
=5000.0

0

55.47

1

8

6

.
1

5

0
,
3
5
5
0
8

-

2

.

8

4

%

-

6

.

4

3

%

R
=

5
0
0
.0

0

1

8

6

.

1

5

4

8

.

9

7

0
,
4
0
4
0
5

-

6

.

4

3

%

-2.18%

R

=
1
3
0
0
.
0
0

4

8

.

9

7

98.62

0
,
5
0
2
6
7

-
2
.
1
8
%

-

4

.

4

1

%

R=500.00

9
8
.
6
2

3

7

.

0

1

0
,
5
3
9
6
8

-

4

.

4

1

%

-

2

.
5

5

%

R
=

3
0
0
0
.0

0

3

7

.

0

1

6

8

.
9

0

0
,
6
0
8
5
8

-

2

.
5

5

%

-

4

.

5

4

%

R
=

1
0
0
0
.0

0

6

8

.
9

0

8

3

.

5

5

0

,
6

9

2

1

3

-

4

.

5

4

%

-

3

.

3

3

%

R

=

1

2

0

0

.
0

0

8

3

.

5

5

6

9

.

1

0

0

,
7

6

1

2

4

-

3

.

3

3

%

-

5

.

6

1

%

R

=

1

0

0

0

.
0

0

6

9

.

1

0

2

6

.

1

0

0

,

7

8

7

3

4

-

5

.

6

1

%

-

3

.

4

6

%

R

=

1

2

0

0

.

0

0

2

6

.

1

0

9

3

.

4

6

0

,

8

8

0

8

0

-

3

.

4

6

%

+

0

.

2

1

%

R

=

1

2

0

0

.

0

0

9

3

.

4

6

6

2

.

2

4

0
,
0
0
0
0
0

-

2

.
7

9

%

2

0

.
0

7

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6
0
,
0
0

8
0
,
0
0

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6
0
,
0
0

8
0
,
0
0

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6
0
,
0
0

8
0
,
0
0

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6
0
,
0
0

8
0
,
0
0

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6
0
,
0
0

8
0
,
0
0

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6
0
,
0
0

8
0
,
0
0

2
0
,
0
0

4
0
,
0
0

6

0

,
0

0

8

0

,
0

0

2

0

,
0

0

4

0

,
0

0

6

0

,
0

0

8

0

,
0

0

2

0

,

0

0

4

0

,

0

0

6

0

,

0

0

R

6

R

6

1
5

1

5

R=100
R

=100

R

=
1
0
0 R=70

a+Δ=3,80 R=300

R

=
1
0
0

R

=

1

0

0

R

=

2

0

a

+

Δ

=

4

,

7

0

4
,
5

9
0

9

0

S

V

O

D

N

I

C

E

k
m

 
0
,
0
1
7
6
4

k
m

 
0
,
0
0
4
3
3

k
m

 
0
,
2
9
6
4
3

k
m

 
0
,
4
0
6
7
4

k
m

 
0

,
5

1
6

0
3

k

m

 

0

,

7

9

6

4

7

k

m

 

0

,

8

0

9

1

4

k
m

 
0
,
3
8
9
9
7

2
 
x
 
S

M
Ě

R
O

V
Ý

 
S

L
O

U
P

E
K

 
Z

1
1
c
 
A

 
Z

1
1
d

LO
K

Á
LN

Í B
IO

K
O

R
ID

O
R

Y
 3

5a

LO
K

Á
LN

Í B
IO

K
O

R
ID

O
R

Y
 3

5c

V
O

D
Í
C

Í
 
Č

Á
R

A
 
V

4

V
Ý

M
Ě

N
A

 
P

R
O

P
U

S
T

K
U

 
D

N
 
2
0
0

8

8

5

5

3

,

5

8

V
Ý

Ř
E

Z
 
1

VÝŘEZ 2

V

Ý

Ř

E

Z

 

3

V
Ý

Ř
E

Z
 
4

V

Ý

Ř

E

Z

 

5

V
Ý

Ř
E

Z
 6

SCHÉMA SITUAČNÍCH VÝŘEZŮ

PONTIKA s.r.o.

tel. 353 228 240

DSP/PDPS

pontika@pontika.cz

360 09 Karlovy Vary

IČO 26342669

Sportovní 4

souřadnicový systém Jednotné trigonometrické sítě, katastrální (S-JTSK)

výškový systém baltský – po vyrovnání (Bpv)

STÁVAJÍCÍ STAV:

515/1

NOVÝ STAV:

1

INŽENÝRSKÉ SÍTĚ:


